Ridici systém PS4A pro Fizeni polohy
1. Uved.

PS4A je systém postaveny na bazi embeded PC, ktery umoznuje fidit az ¢tyfi pohony v polohové vazbé
s tim, ze vSechny osy mohou byt fizeny synchronné - az ¢tyf osa interpolace. PS4A ma v zakladni sestaveé 32
galvanicky oddé€lenych binarnich vstupd, 24 galvanicky oddélenych binarnich vystupd, pii ¢emz 16 vystupu je
realizovano otevienym kolektorem a 8 vystupti jsou kontakty relé. Dale je k dispozici analogovy vystup s 12-ti
bitovym DA pievodnikem a kontaktem watchdogu.

Vystupni napéti servodesek pro fizeni vykonovych stupnti servomotord (servozesilovacti, ménict
frekvence..) je £10V. Vstupem servodesek jsou faze inkrementalniho odméfovani s nulovym bodem.
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Obr. 1.

Na obr. 1.je zakladni zapojeni polohové servosmycky systému PS4A.

2. Popis systému.

PS4A je vestavén do standardni PC ATX skiiné typu midi tower viz obr. 2 .

Obr. 2.

Jadrem systému je PC formatu 3,5 na kterém je zakladni deska pfipojena pies rozhrani PC104. Do
zakladni desky s osmi pozicemi se zasouvaji karty serv a 10 jednotek. Konektory pro pfipojeni serv (9
$pickovy DSUB), vstupu a vystupt (37 $pickovy DSUB) jsou piistupné na zadni strané skiin€. To samé plati
pro pfipojeni monitoru a kldvesnice.

Ovléadani fizeného systému se provadi z klavesnice. Data pro zadavani pohybu lze nacitat z diskety nebo
serio¢ linky RS 232.

Programové vybaveni - MS DOS a program pro fizeni systému jsou ulozeny na HDD, popiipadé na DOC
(disc on chip ). Uzivatelské rozhrani fidiciho programu je v textovém modu a je tvofeno na miru dle pozadavki
na fizeny systém.
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